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REZUMAT

Se utilizeaza algoritmul Altshuller pentru modelarea interactiunile
neconservative dintre sistemul corp masiv(Pamdnt) — anvelopa plasmatica si
mediul (Soare) si pe aceasta baza se sugereaza natura electrica a fortei

gravitationale. Prin utilizarea algoritmului Altshuller se identifica si se elimina
contradictiile modelului de interactiune masica/gravitationala a corpurilor masive.
Solutia rezultata se bazeaza pe interactiunea formelor de miscarea a materiei conjugate
(din sistem si mediu) predominante electrice evidentiindu-se fortele de legatura cu
mediu/corpul central si campurile electromagnetice specifice interactiunii vortexurilor
planetare si periplanetare . Se evidentiaza cele patru tipuri de interactiuni fundamentale
ale sistemului corp masiv —anvelopa plasmatica cu mediul(corpul de influenta) prin
intermediul fluxului de impuls mecanic, electric, masic si entropic. Exprimarea
generalizata a puterii de interactiune pe baza vectorului Umov - Poynting, evidentiaza
conditionarea vitezei de variatie a energiei sistemului corp masiv de puterea de
interactiune exercitata prin suprafata de control marita prin includerea anvelopei
plasmatice a acestuia.

1. Analiza problemei

1.1. Consemnarea conditiilor de baza ale problemei de cautare fara termeni
specializati, sub forma:

Pana la Newton erau cunoscute fizica lui Aristotel (care nu a rezistat atacurilor lui
Galileo Galilei) si fizica lui Descartes care a inceput sa se raspandeasca pe continent
imediat dupa ce a aparut lucrarea sa Principia Philosophiae (1664) .

Descartes explica miscarea corpurilor ceresti cu ajutorul unui fluid universal, care
ocupa ntreg spatiul si in vartejurile caruia se rotesc corpurile ceresti. Teoria lui
Descartes are avantajul de a fi simpla si intuitiva, fiindca oricine isi poate imagina fara
dificultate rotatia astrilor in aceste vartejuri ,, la fel ca o corabie fara pdnze si fara
vdsle”, adica prin interactiuni de tip mecanic cu mediul.



Fig. 1. a Fig. 1. b

Fizica lui Newton opune acestei imagini conceptia contrard potrivit careia astrii se
misca in vid sustinuti de forta gravitationala ce emana de la materie si a carei cauza nu se
cunoaste. Bineinteles ca acest fel de abordare a miscarii /interactiunii corpurilor masive
din Univers nu putea fi inteles de majoritatea cititorilor care nu agreau folosirea unui
algoritm matematic pentru descriere unei interactiuni in spatele careia sa nu se afle un
fenomen fizic real, cunoscut; a aparut astfel suspiciune ca se incearcad introducerea din
nou in fizicd a calitatilor oculte. Referitor la masa, amintim ca Newton considera masa
sub doud aspecte: atdt ca un conglomerat de particule materiale ce opun o rezistenta
schimbarii starii de miscare (masa de inertie), cat si ca un numar de particule ce exercita
o forta asupra corpurilor vecine (masda atractiva). Newton a generalizat rezultatele
obtinute prin combinarea legii a doua asa (F=m. a) cu legeaa lll-a a lui Kepler (R%/7?
= const. ), a miscarii unei planete in jurul Soarelui si, prin evaluarea fortei centripete a
Lunii, a tras concluzia ca forta necesara de tip 1/ r? se datoreaza exclusiv gravitatiei, fig.
1 a. Generalizand rezultatul obtinut Newton formuleaza legea sa a gravitatiei universale
astfel: ,,Exista o putere a gravitatiei care poate fi intdlnita in toate corpurile,
proportionala cu mai multe marimi ale materiei pe care acestea o contine. ... Forta
gravitatiei catre multiplele particule egale ale oricarui corp este ca inversul patratului
distantei dintre locurile acestor particule [...], [11] .In notatie moderni acest lucru se
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exprima sub forma: F=G~—%2, unde F este o fortd centrala, deoarece directia sa de
r

actiune este in lungul liniei care uneste cele doud corpuri, G este constanta gravitatiei
universale, iar my si m, sunt masele corpurilor care interactioneaza gravitational aflate la
distanta r. Newton a formulat legea care guverneaza gravitatia, dar el nu a incercat sd o
explice. La sfarsitul Principiilor exista un Scholium general care cuprinde urmatoarea
celebrd declinare a responsabilitatii: ,, Pdna aici am explicat fenomenele ceresti §i
oceanice prin puterea gravitatiei, dar inca nu am atribuit cauza acestor puteri . ceea ce
este sigur este cd ea trebuie sa provind dintr-0 cauzd care patrunde pdana in chiar centrele
soarelui §i planetelor, fara a suferi cea mai neinsemnata slabire a fortei sale, ca opereaza
nu conform marimii suprafetelor particulelor asupra carora ea actioneaza (cum fac



fortele mecanice - interactiune mecanica - N. N.), Ci conform cantititii de materie solida
pe care 0 contin, §i isi propaga caracteristicile in toate directiile pana la distante imense,
descrescand intotdeauna ca inversul patratului distantelor [...]. Dar pdnd acum nu am

putut descoperi cauza acestor proprietdti ale gravitatiei din fenomene, §i nu voi propune

ipoteze [...] [11].
Deoarecerelatia F =G MM,

—=, exprima forta gravitationala functie de masele celor
.

doua corpuri (mz, my), distanta dintre ele ( r ) si de constanta gravitatiei universale, G,
aceasta este numita actiune la distanta; legea nu face nici o afirmatie despre cat timp ii
trebuie fortei generate de un corp sd ajunga la celalalt corp. Forta , sau actiunea, ar piarea
ca se propaga instantaneu pe distanta dintre cele doua corpuri si ar fi o proprietate
inerenta a oricarui fel de materie. Asa cum am aratat anterior, Newton nu a acceptat
aceste interpretari ale legii sale. Sistema rezultatd din modelul de interactiune
gravitational propus de Newton se compune din urmatoarele elemente: corpul planetei /
Pamantului (masa ms), corpul central/ Soarele (masa m.) si actiunea la distanta
(puterea gravitatiei). Sistemul initial poate fi modelat printr-un triunghi in ale carui
colturi sunt reprezentate substantele (in cazul nostru masele celor doua corpuri, S, Sy) si
campul gravitational, din cele doua corpuri C, in cazul analizat ( nu din mediul) ,fig.1.b.
Modelul Su - C ajuta la identificarea clasei de probleme din solutiile standard, apoi se
impune dezvoltarea unui sistem care sa sustina solutia [1, 8]. Actiunea sau interactiunea
poate fi inlocuita in corelatie cu problema specificata, fig. 1.b. Sistemul substanta - camp
rezultat din modelul propus de Newton necesitd imbunatatiri (linia dreaptd plasata
deasupra liniei ondulate dintre S; si S care indica efectul daunator) pentru obtinerea
efectului dorit (interactiune reglabild intermediatd de mediul ).

Zona de conflict este mediul de separatie si interfata cu mediul ale celor doua
substante (m; si my).Este necesar ca prin modificari minime la modelul de interactiune
(actiune la distanta ) propus de Newton sa se realizeze conditii de interactiune reglabila
nereversibila care nu presupun actiunea la distanta. Este necesara o revizuire psihologica
a notiunilor folosite. Ar trebui eliminata notiunea de masa a corpului, blocanta din punct
de vedere psihologic, printr-un termen care sa reflecte functia de baza a acestuia - de
exemplu ,,convertor energetic”, ,,element de interfatd” , ,,clement de interactiune”,
wmaterie”- care poate fi o constructic nu numaidecat solida, ci si de natura lichida,
gazoasa sau plasmatica.

1.2.b. Evidentierea perechilor conflictuale (vezi Tabelul 1)

Substantele in sistem : masa/corpul planetei, S;, masa/ corpul Soarelui , S,.

Instrumentul - actiunea la distanta (lipsa sau prezentd), - interactiunea cu
mediul de miscare (Soarele).

Tabelul 1

1. | Lipsa  de | Lipsesc informatiile (sdgeata ondulata intrerupta) despre corpul A, B
informatii | sau despre interactiunea acestora. Trebuie obtinutd informatia
necesara.




Actiune A actioneaza asupra lui B fard posibilitate de reglare (de exemplu,
nereglabila | constant) dar trebuie o actiune reglabild. Trebuie transformata
actiunea A asupra lui B, dintr-o actiune nereglabila intr-o actiune
reglabila

1.3. b. Schemele grafice ale contradictiilor tehnice (CT)

A. _— B A, e =—p .B
Fig. 2a Fig. 2.b

CT1: Daca exista actiunea la distanta dintre corpuri modelul de interactiune este
simplu dar nu exista mediul / purtatorul de interactiune.

CT2: Daca nu exista actiunea la distanta dintre mase (corpuri) exista si purtatorul de
interactiunii (in mediul), dar modelarea interactiunii corpurilor este mai complexa.

1.4. Alegerea dintre schemele conflictuale de (contradictii) pe aceea care
asigura in mai mare masura functia de interactiune dintre cele doui corpuri.

Se alege contradictia CT1: Modelul sistemei este mai simplu, are loc actiunea la
distanta intre masele celor doua corpuri dar nu se evidentiaza purtatorul interactiunii (nu
exista o actiune reglabild intermediata de mediu).

1.4. Intensificarea conflictului (contradictiei) prin specificarea starilor
limita ale elementelor - Nu este cazul

1.5. Formularea modelului problemei specificind: perechea conflictuala,
conflictul amplificat ce trebuie sa realizeze elementul X introdus pentru rezolvare.

Pereche conflictuala: actiunea la distanta si lipsa interactiunii cu mediului
( agentului de interactiune). Lipsa altor elemente in modelul sistemei celor doua corpuri
masive nu face posibil descrierea mecanismului interactiunii dintre corpurile masive prin
mijlocirea unui agent. Trebuie gasit un element (fenomen) X, parte al corpului ceresc care
pastrand functiile de interactiune dintre cele doud corpuri sa realizeze conditii de
interactiune reglabila cu mediul (51 nu actiune la distanta).

1.6. Verificarea posibilitatii aplicarii sistemului de standarde pentru
rezolvarea modelului problemei (vezi Anexa nr.)

Problema se rezolva dupd standardul 1.2.2. — indepartarea legaturii nedorite prin
introducerea lui B; B, [8]. Pentru exemplificarea completa a algoritmului ARPC, in scop
didactic, se parcurg in continuare toate etapele, desi aplicarea standardelor poate duce
direct la rezultat.

2. Analiza modelului problemei

2.1. Determinarea zonei operationale



Zona operationala: spatiul din interiorul, suprafata si exteriorul corpurilor masive
(mediul).

2.2. Timpul operativ T1—timpul dintre inceputul unui semnal (fenomen) in Soare
sau mediul si timpul de raspuns al planetei ( receptie si prelucrare)

2.3. Determinarea resurselor de substanta si de subcamp ale sistemului natural
(tehnic), ale mediului si ale piesei si elaborarea listei de resurse subcamp:

a. Resurse subcamp interioare planetei (substanta, camp):

- materia planetei si formele de miscare a materiei ( mecanica , termica,
chimica, electrica, magnetica, atomica, nucleara, cuantica, etc) evidentiate in: campul de
presiune, campul termic, campul electric, magnetic si electromagnetic al ionilor,
electronilor si al produselor disociate sau polarizate sub o anumita forma la scard micro
s1 macro.

b. Resurse subcamp exterioare planetei (substanta, camp):

- Materia si formele de miscare a materiei periterestre (mecanica , termica,
chimica, electricd, magnetica, EM, atomica, nucleara, cuanticd, etc.) evidentiate in
campurile de presiune, termic, electric, magnetic i electromagnetic al ionilor,
electronilor si al produselor disociate sau polarizate sub o anumitda formd cum ar fi:
campul electrostatic (de ex. dintre suprafata planetara si centura de radiatie exterioara),
campurile electromagnetice periterestre, campul baric, campul termic, campul
aeroelectric ( ionosfera, ionii atmosferici, dipoli moleculari, substante, paramagnetice,
etc.), camp aeroelectric propriu-zis (dintre ionosfera si suprafata terestra), campul
radiatiilor electromagnetice nepenetrante ( radiatii hertiene, radiatii termice, radiatii
luminoase), campul radiatiilor corpusculare penetrante ( radiatii ultraviolete, radiatii
rontgen, radiatii gamma), campul radiatiilor corpusculare penetrante (primare - nuclee
de atomi de mare energie - si secundare - miuoni, pioni, etc.) si cdmpul gravitational [10].

C. Resurse subcamp din mediul interplanetar (substanta, camp) cu:

Substanta - materia interplanetara (vidul);

Campul - formele de miscare a materiei interplanetare predominante

(radiatii electromagnetice si corpusculare emise, in principal,de Soare) [12].

3. Determinarea obiectivului (imaginii ) ideal a solutiei si a contradictiei fizice

3.1. Formularea obiectivului ideal si al contradictiei

Elementul X , in timpul operativ, fard a complica sistema si fara s antreneze
fenomene daunatoare pastreaza capacitatea de interactiune a corpurilor masive si elimina
actiunea de la distanta dintre masele celor doua corpuri.

3.2. Amplificarea formularii imaginii ideale a solutiei printr-un atribut
suplimentar:

Elementul X se inlocuieste prin convertor energetic, agent material, agent
imaterial, plasma, ,,materie”, mediul .Convertorul energetic din masa corpurile masive si
din mediul intermediaza efectiv interactiune dintre cele doua corpuri masive.

- limitarea la utilizarea numai a resurselor interne si externe ,,subcamp”.

3.3. Formularea contradictiei la nivel macro



Zona operativa (care include si mediul), in timpul operational trebuie umpluta
(Inconjurat) cu masa pentru a pastra proprietatile de interactiune printru agent masic si sa
elimine actiunea de la distantd dintre corpurile masive sinu trebuie umplut (inconjurat)
cu masda pentru a se diferentia de proprietatile celor doud corpuri masive
(impenetrabilitate, extindere si mobilitate).

3.4. Formularea contradictiei fizice la nivel micro

Zona operativa este umplutid cu particule legate intre ele pentru a permite
realizarea masei de interactiune intre corpurile masive si sa elimine actiunea la distanta
si nu trebuie umplut cu particule legate intre ele pentru a nu impiedica ,, mijlocirea a
ceva ce nu e material” pentru a ,, actiona si afecta altd materie fara contact reciproc, cum
s-ar intampla daca gravitatia, in sensul lui Epicur, ar fi esentiald si inerentd ei”
(interactiunea nemasicd a corpurilor masive) [11].

3.5.  Formularea rezultatului final ideal

Elementul X / Convertorul energetic din masa celor doud corpuri din corpuri si
din mediul , 1in timpul operational,T1, trebuie sa asigure independent o structurd
substantiala / masica si totodatd nesubstantiala /ondulatorie - la scara macro si particule
legate (corpusculi), si nelegate (ondulatorie, nematerial, unde) — la scara micro care sa
permita interactiunea dintre cele doud corpuri printr-un agent si sd elimine actiunea de la
distanta. Stratul din zona operativa (cele doud corpuri si mediul care le separd) trebuie sa
fie, pe de o parte, de naturd substantiald (masicd) pentru a pastra proprietatile
caracteristice ale corpurilor ceresti s1 de naturd nesubstantiala /nemasica (ondulatorie,
subtila, radiatie electromagnetice) pentru a permite realizarea interactiunii prin mijlocirea
unui agent oarecare. Cele de mai sus spuse lasa sa se intrevada stari ale materiei (pe care
le putem numi ,, coerente™), stari in care intre miscarile la scard micro (ale corpusculilor)
se stabileste o ordine (legaturd) care se manifesta la scard macroscopica si care face ca
materia sd capete proprietati noi, consecintd a naturii ondulatorii a materiei; acestea raman
de neinteles din punctul de vedere al unei teorii pur corpusculare ( masice, substantiale ).

3.6. Verificarea posibilitatii aplicarii sistemului de standarde
Problema se rezolva dupa standardul 1.2.2. — indepartarea legaturii nedorite prin
introducerea lui B, B; [2, 5, 6].

4. Mobilizarea si utilizarea resurselor camp — substanta

Lumea are ca atribut principal existenta materiei. Materia este caracterizatd prin
forme de miscare cuanticd, electrica, magnetica, electromagnetica, chimica, termica,
mecanica, . a. [ 14]. Corpurile masive si mediul lor de miscare sunt constituite din materie
cu formele aferente de miscare a acesteia. In mediul de miscare al corpurilor ceresti
predomind forma de miscarea a materiei electricd (radiatie electromagnetica si
corpusculard). Materia corpurilor masive prezintd la scard micro $i macro toate formele
de miscare ale materiei inclusiv cea electricd. Conform principiului conservarii energiei
— axiomd fundamentald a fizicii moderne, orice formda de miscare a materiei poate si
trebuie sa se transforme, Tn condifii concrete pentru fiecare situatie in parte, direct sau
indirect, in oricare altd forma de miscare.

4.1 Aplicarea metodei ,,omuletilor”.



a. Esenta conflictului: In zona operativa (corpuri si mediul) sunt numai marimi
(omuleti) la scara micro , A, a carei valoare depinde de masa proprie , M, a unui corp
(lucru bun) insa, nu interactioneaza printr-un agent de interactiune (un lucru daunator)
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Fig. 3

b.  Trebuie de introdus particule de tip B care trebuie sa declanseze procesul de
interactiune. Particulele de tip A sunt, in principal, cele caracteristice temperaturilor de 3-
7 K° ale vidului cosmic (perechi de electroni tip Cooper , neutroni). De unde apar
particulele de tip B ? Trebuie luate (transformate din A in B) din zona operativa (din
mediul si din corpurile masive). De unde apare interactiunea dintre acestea? Trebuie de
impartit particulele B in B; s1i B2 si obtinerea unei forte de interactiune (atractie,
respingere) intre B; si B, . Desigur, pentru aceasta, trebui sa existe o diferenta de sarcina
intre particulele B;si B, (vazute ca particule elementare sau ca particule parte a unor
structuri macroscopice), fig.4.

4.2. Obtinerea particulelor

Incircarea particulelor B; si B poate fi obtinuti din particulele tip A/ masice astfel:

a. La scard macro: ionizarea diferentiata calitativ si cantitativ a zonelor peristelare
in urma proceselor fizice specifice din interiorul si exteriorul acestora (de exemplu
ultravioletul predominant din jurul Soarelui 11 da acestui un caracter de sursa de sarcina
electrostatica negativa) [11, 12];

e b - Fig. 5
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b. La scard micro: Emisiile de radiatie corpusculara si electromagnetica de catre
corpurile masive in spatiul ceresc, caracterizat de temperaturi de 3-7 K° , au ca rezultat
final:

1. Disiparea energiei corpusculilor masici emisi si diminuarea continud a
interactiunii corpusculilor cu mediu urmarea a scaderii suprafetei de control a sistemului
corpuscul — anvelopa plasmatica si transformarea acestora in (micro) sisteme



preponderent substantiale care se grupeaza cate doua in adevarate ,,perechi de electroni
Cooper” (micro - substanta By, B;). Miscarea termica a atomilor si moleculelor dispare,
dar se mentin interactiunile (forma de miscarea) electrice la nivelul particulelor.

2. Radiatiile electromagnetice/pachetul de unde progresive emise continuu de
structurile corpurilor masive/corpusculare interactioneaza cu micro — substanta (
Bi1, B2 ) existentd/ emisd de corpurile ceresti in spatiul initiind si mentinand, la nivel
cuantic s1 macro, conditii pentru producerea fenomenului de transport care presupune
refacerea echilibrului spatial din sistemul corp/corpuscul — mediu/unda, in principal, prin
conductie electrica-in zonele departate de corpurile masive, difuziune, frecare (mecanica,
magnetica) si conductie termica - in zonele de frontiera cu corpurile masive. La nivel
micro, capacitatea similara a corpusculilor de stationarizare a undelor progresive de
impact din mediu, urmare a parametrilor geometrici identici, fac posibila interactiuni unda
—corpuscul care conduc la gruparea acestora intr-o aceeasi celula din spatiul fazelor sau
sd se grupeze intr-o aceeasi stare cuantica si sa fie descrise de o aceeasi functie de unda.
Aceste perechi (B B>) de corpusculi/electroni (noduri ale undelor stationarizate) conduse
de o aceeasi functie de unda nu mai executd miscari dezordonate, ci se misca in mod
coerent, ordonat, astfel incat ciocnirile — care caracterizeaza agitatia termica dezordonata
—nu mai au loc, iar rezistenta electrica, consecinta a acestei ciocniri, se anuleaza. Functiile
de unda ale tuturor particulelor care participa la aceasta stare (palierul cuantic si
subcuantic) s-au asezat in faza si materia dobandeste la scard macroscopica proprietati
uimitoare, tipic ondulatorii (supraconductivitate, superfluiditate).

4.2. Folosirea ,,pasului inapoi” fata de obiectivul idealizat.

- Solutia modelului ideal presupune existenta in zona operativa (inclusiv in mediul
de separatie) a unei substante/mase de interactiune (legaturd) intre cele doua corpuri
ceresti, fara a complica sistema, care s permita interactiuni la nivel macro intre corpurile
masive.

- Pas Thapoi — Existenta unui agent de interactiune/ ,,convertor energetic”
nemasic la scard micro integrat in substanta/masa mediului de separatie.

- Eliminarea efectului negativ — existenta si in masa corpului masiv a unui agent de
interactiune la scara micro.

Trecerea la solutia generalizata: Corpurile masive si mediul de separatie trebuie
sa fie compus din corpusculi care sd interactioneze prin intermediul unui agent de
interactiune nemasic, interactiune care se va regasi si la nivel macro.

4.3. Analiza posibilitatii rezolvarii problemei prin utilizarea amestecului de
substanta - camp

Materia este prezentd in intreg universul [13]. Atributul esential al materiei este
miscarea. Formele de miscare ale materiei sunt de naturd cuantica, electrica, magnetica,
electromagneticd, chimica, termicd, mecanica s.a. Fiecare dintre formele de miscare
enumerate, precum si altele, este caracterizata prin energie, ca de exemplu, energie
mecanica, termica, electrica, chimica, etc. Mediul de separatie dintre corpurile masive din
Univers este caracterizat prin existenta formei de miscare a materiei predominant electrica
si are la baza radiatiile corpusculare si cele electromagnetice emise de corpurile masive.



Materia corpurilor masive este caracterizata, de asemenea, de existenta tuturor formelor
de miscare a materiei (cuantica, electrica, magnetica, electromagnetica, chimica, termica,
mecanica s.a.). Corpurile masive sunt separate/ecranate 1intre ele de mediul specific
pozitiei pe care o ocupa in Univers. Orice sistem — corp masiv interactioneaza cu alt sistem
- corp masiv functie de caracteristicile concrete ale mediului care le separd/ecraneaza.
Fiecarei forme de miscare caracteristice materiei continute de un sistem, i1 corespunde un
anumit tip de interactiune posibild precum cea mecanicd,termica,electrica,
magneticd,chimica, etc. care caracterizeazd forma de miscare consideratd. O anumita
interactiune presupune existenta in sistemul corp masiv a formei de miscare
corespunzatoare cu cea aflatd in exteriorul sistemului; gradele de libertate internad si
externd ale sistemului ( adica numarul de forme de miscarea a materiei) care satisfac un
anumit tip de interactiune intre sistem si exterior pot fi considerate conjugate.
Supersistemul mediu material de separatie, fiind caracterizat in principal prin existenta
formei de miscare electrice, este un sistem permeabil interactiunii predominant electrice
dintre corpurile masive [13]. Folosire vidului/eterului ca suport cuantic de transmitere a
interactiunii electrice conduce tot la ideea folosirii formelor de miscare electrice pentru
intermedierea interactiunii corpurilor din Univers [7].
6. Modificarea sau schimbarea problemei
6.1. Trecerea de la solutia fizica la modelul de interactiune a corpurilor ceresti

@—’ ‘_@ Modelul interactiunii la distanta
Solutia ideala
Mediu de separatie masic — interactiune masica

000000003 Pas Tnapoi

QOO0 Agent de int iune 1 i ic -,,convertor

eI IoIele gen ds: },n eractiune in mediu masic -,,
energetic

A0 '0'0'0'0'0'0'0'0': ™ Trecerea la solutia generalizata:

COOO00O00O0O0 i ; ; ; 1at3
O oo 2o o () Interactiunea corpurilor masive este intermediata
000000000 ! P

de formele de miscarea a materiei conjugate (corp
masiv — mediu)

Principala sursa subcamp este formatad din forma de miscare electrica (EM) a materiei
la scara micro si macro (masa, camp electric aferent) din corpurile masive si din mediul
de evolutie. Interactiunea dintre cele doua corpuri masive se realizeaza prin forma de
migcare electricd a materiei prezentd/emisa in/de cele doua corpuri intermediata de forma
de miscare a materiei predominant electrica a mediului de separatie [7].



4.5. Analiza posibilitatii rezolvarii problemei prin folosirea derivatelor din
resursele de substanta (sau amestecului acestora cu vidul) — vezi punctul 4.2

4.6. Analiza posibilitatii rezolvarii problemei prin introducerea in locul
substantei a campului electric sau prin interactiunea a doua campuri electrice

Masuratorile in spectrul vizibil i in spectru invizibil mai ales pun in evidenta faptul
ca orice corp masiv din univers este sursda / receptor de radiatii corpusculare si
electromagnetice [ 13]. Cand materia este adusd in camp electric, starea electrica a materiei
este modificatd ca urmare a interactiunilor formelor de miscare electrici conjugate a
materiei. In sistemul solar proprietitile electrice ale mediului sunt influentate in principal
de catre campurile solare/activitatea solara, fapt demonstrat de Forbousch [10].
Temperatura scazutd, 3-4 K° | specificd spatiului interplanetar (ca de altfel Tntreg
universul) indicad prezenta in acest spatiu a microparticulelor emise de corpurile masive
(pulsari, stea neutronica, stele, planete, comete, etc.) a caror structura a fost modificata
de procesul de disipatie a energie proprii in mediul devenind preponderent substantiale iar
parametrii geometrici/de volum foarte apropiati pe masura departarii de sursa. Suprafata
de control a sistemelor fiind similard/ apropiata, rdspunsul pe acest palier cuantic a acestor
microparticule (particule) la stimulii nesubstantiali/ondulatorii din mediul este identic.
Capacitatea de stationarizare a undelor progresive din mediul de impact fiind identica vor
rezulta, pe ansamblu, microsisteme substantial —ondulatorii de spin opus (microvortexuri
de interactiune unda-particuld, unda-unda, unda — particuld - unda, particulda — unda -
particuld) care reprezinta palierul cuantic/electric de interactiune a corpului masiv cu
mediu (respectiv sursa de semnal preponderent). Aceste perechi substantial - ondulatorii,
sub influenta rezultantei locale a semnalului din mediu se grupeazd in perechi
constituindu-se in celulele de transmitere a interactiune (transfer substantial si ondulatoriu
local cu consecinte asupra interactiunii macro $i asupra timpului de viatd a
microparticulei), conform rezultantei locale al semnalului din Univers ( radiatiei
corpusculare si electromagnetice). Ca stare fizica, corpusculii eterici formeaza un tot
omogen structurati asemanator starii solide careia i1 este caracteristica energia de vibratie
(oscilatie) ca energie minima de sistem. Existenta unui ,,zgomot de fond” al mediului
interastral confirma starea de pulsatie electrostatica a corpusculilor substantiali eterici .
Potentialul electrostatic este repartizat dupd un gradient continuu descrescator pe masura
departarii de sursa de camp. Pe acest suport microscopic electrostatic de interactiune au
loc fenomenele dinamice macroscopice ondulatorii si corpusculare - surse locale de camp
electrostatic si electromagnetic, parti ale lantului de interactiune macroscopica [6].

Cuplajul electrostatic al PAmantului cu Soarele

Pamantul are in compozitia sa diferite substante dielectrice. Specific dielectricilor
este interactiunea de polarizare, acea interactiune prin care substantele se polarizeaza
electric temporar.

Dielectricii sunt formati din molecule neutre din punct de vedere electric, dar care pot avea un moment

electric dipolar , D 'K fie in mod spontan, adica in absenta campului electric exterior, fie indus prin



aplicarea unui asemenea camp. Substantele paraelectrice sunt cele a caror molecula are cele doua centre
de sarcina, pozitiva si negativa, distincte posedand un moment electric spontan. Introduse intr-un camp
exterior, momentele electrice elementare se orienteaza dupa directia cAmpului aplicat, iar polarizatia
electrica rezultantd, indusi, devine diferita de zero. Intrucat aceasti tendintd de aliniere este cu atat mai
puternica cu cat cdmpul electric este mai intens, polarizatia temporara indusd P, va fi, n general, direct
proportionala cu intensitatea E a cdmpului; acest efect este cel al polarizarii electrice de orientare. Din
categoria substantelor polare fac parte mai ales lichidele, precum apa, acizii organici, eterii, etc. i un
numar foarte mic de gaze (CO2, HH3, H2S); la gaze, ca de altfel si la solide, caracterul polar al substantei
este, in general, foarte slab.

La substantele ale caror molecule sunt nepolare, adicd in absenta campului electric exterior,
centrele de sarcina ale moleculei coincid, numite dielectrici, aplicarea campului electric exterior duce la
deformarea elasticad a invelisurilor electronice/plasmatice si/sau la deplasarea elastica a nucleelor ce
alcatuiesc molecula. Centrele de sarcind, inifial coincidente, sufera deplasari si anume, cel de sarcina
pozitiva pe directia si in sensul cAmpului aplicat, iar cel de sarcina negativa pe aceeasi directie , dar in
sens opus. Molecula capata astfel un moment dipolar indus, paralel si direct proportional cu intensitatea

campului, iar substanta se polarizeaza temporar. Acest efect, prin care polarizatia temporara indusa, P,

este din nou proportionald cu intensitatea campului inductor, E, se numeste polarizatie de deformare.
Ea este evident comuna tuturor dielectricilor, dar singura care apare la substante dielectrice.

Atat efectului de polarizare electricd de orientare cat si celui de polarizatie de deformare le este
caracteristicd o dependentd, in general direct proportionald, a polarizatiei temporare de intensitatea

campului electric inductor, dacd acesta din urmd nu variazd pre rapid in timp: P, =g,y ,E n care

constanta adimensionald y,, intotdeauna pozitivd, reprezintd o caracteristicd a materialului numita
susceptibilitate electrica [14].

Pamantul (sfera masiva dielectricd) plasat in campul electric cvasistatic al
sistemului Solar se polarizeaza, pe ansamblu, prin influenta pozitiv, (+), pe emisfera din
partea de zi si negativ, (-), in partea de noapte [4]. La randul sau, Pamantul - corp masiv
electrizat , prin reflectarea unei parti din undele progresive si prin interactiune
electrostatica energizeaza o parte din perechile Cooper din zona limitrofd, decupleaza
perechile de electronii/neutronii care incep sa se comporte precum particule izolate cu
caracter de fermioni. Aceste particule avand capacitatea de interactiune electrica mai
ridicatd prin cresterea masei/suprafetei de control, se energizeaza , structureaza si
pozitioneaza functie de taria interactiunilor electrice cu Pamantul (corpul masiv de
influenta cel mai apropiat). Astfel, sunt retinute si se structureaza corespunzator un mediul
plasmatic de sarcini negative (-), in partea de zi a Pamantului si, respectiv, pozitive, (+),
in partea de noapte. Are loc astfel o  dereglare » locala a legaturilor dintre perechile de
electroni Cooper si de aparitia particulelor ,,nelegate ,, caracterizate prin miscare termica.
Rezultd astfel o structurda macroscopica plasmaticd in jurul Pamantului, fixatd si
structurata electrostatic detectata si cunoscuta sub numele de centura de radiatie exterioara
a Pamantului (centura Vann Allenn exterioara), fig. 3. Apar astfel, pe langa forma de
miscare electrica predominantd, si alte forme de migcare a materiei (mecanica , termica,
chimica, etc.) in sistemul Pamant — anvelopd plasmaticd. Suprafata de control a



Pamantului creste prin includerea anvelopei plasmatice prin care se realizeaza practic
interactiunile cu mediul (Soarele) [4].

Interactiunea anvelopei plasmatice pe de o parte cu mediul (Soarele) iar pe de alta
parte cu Pamantul este foarte complexa si se concretizeaza, in final, In aparifia si
mentinerea unei diferente de potential electric intre Pamant i aceasta structura plasmatica.
Campul electrostatic este generat de sarcini electrice in repaus. Campul electric, E, dintre
Pamant (suprafata Pamantului) si anvelopa sa plasmatica (centura de radiatie exterioard)
este generat de doua surse diferite si anume:

e Componenta electrostatica / “legata”, 4, generata de diferenta de potential
dinte Pamant si centura (centurile) de radiatie exterioara a Pamantului, structuri
macroscopice electrizate care pot fi considerate intr-o prima aproximatie fixe si in repaus
un fatd de cealaltd. Masuratorile efectuate  confirmad faptul cd centura de radiatie
exterioara este in repaus fatd de Pdmant pe care il insoteste in miscarea sa de revolutie
neparticipand la miscarea sa de rotatie

e Componenta electromagnetica / “liberd” ,a, generatd de structurile
(geosferele) corpusculare periterestre aflate intre centura de radiatie exterioarda si
suprafata terestra (atmosfera terestrd, ionosfera, centura de radiatie internd, etc.) care
participa la miscarea de rotatie ca parti ale vortexului care are ca nucleu Pamantul, aparut
urmare a procesului de interactiune substantd —camp din cavitatea plasmatica rezonanta
confocald / toroidald generata de centura de radiatie externa, A, fig. 3 [6].
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Structuri macroscopice plasmatice
Interplanetare

Fig.3 Schema cu interactiunile electrostatice (fortele de legatura) dintre Soare si
Pamdnt [6]

Soare - S, Pamant — P, Centura de radiatie exterioarda — A, Centura de radiatie interioara - a
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Fig. 4. Schema electrica echivalenta corespunzatoare interactiunii dintre Pamdnt

- anvelopa sa plasmatica si mediul (Soare) [6]

S — micro/macro vortexurile de cuplaj / de transport substantial si ondulatoriu ; A —placa mobila a
condensatorului Pamant — structurda plasmatica (centura de radiatie exterioard, etc.), Ra — Rezistenta
electrica(parametrii de stare) ai mediului plasmatic, a;, Rp — Rezistenta electricda(parametrii de stare
ai Pamantului)

Din schema din fig. 3. rezultd interactiunile electrice de atractie dintre structurile
macroscopice electrice ale Soarelui si Pamantului (¢——=) si respingere («—> ) dintre
structurile macroscopice de acelasi semn. Prezenta sarcinilor pozitive si negative
concentrate Tn volume imense in interiorul, pe suprafata si zona imediat apropiata
corpurilor masive fac posibile interactiuni complexe care au ca urmare, in final, aparitia
fortelor de atractie si respingere mecanice dintre acestea (forta de ,,gravitatie”- atractie si
respectiv de respingere - centrifuga ).

Energia sistemului Pamant - anvelopa plasmatica este rezultatul interactiunii
predominat electrice, de tip electrostatic, peste care se suprapune interactiunea prin
radiatie electromagnetica cu mediul (Soarele). Aceasta interactiune de tip electric
dintre corpurile ceresti este posibila datorita mediului electric de separatie care
permit interactiunea dintre formele de miscare predominat electrice conjugate.

Interactiunea electrostatica

Existenta formelor de miscare preponderent electrica in sistemul Pamant — anvelopa
plasmaticd cat, mai ales in mediul ceresc permit calculul energiei sistemului pe baza
interactiunii acestor forme de miscare a materiei.

Minimul energiei electrice (de natura potentiald) a sistemului Pamant — anvelopa
plasmatica , corespunde unei stari de echilibru stabil al acestuia exprimata prin egalizarea

potentialelor geosferelor care compun sistemul, conform relatiei:
2 2
Whiin = d T = 22 .
8.7[.go.gr.2ri *~ech.
i=1

Unde: - g = g1+ g2t...+ qn, reprezinta cantitatea de sarcina repartizata pe cele n geosfere;

Cech — capacitatea electrica echivalenta acelor , n, geosfere (plamopauza, ...,
ionosfera, atmosfera terestrd) de raze ry, I3, ... 7;.
Sistemul este format din doud armaturi incarcate cu sarcina electrica (+,-)q din care
componenta plasmatica este mai mobild, pulsand in urma procesului de confinare.
Variatia energiei potentiale, dW, a sistemului Pamant —anvelopa plasmatica



fiind functie de interactiunile pe care le realizeaza corespunzator formelor de miscare a
materiei electrice din interiorul si exteriorul sistemului , se poate calcula cu relatia :

dW =%-go-gr-E2-dV.

Calculul variatiei cu inaltimea, h, a intensitatii campului electric E este dat de
relatia:
1
E="(c,-p,h).

unde: o, - densitatea superficiala de sarcind electrica la nivelul Pamantului , p,-

densitatea de volum sarcinii electrice in atmosfera. Relatia de mai sus scoate in evidenta
faptul ca, la distante mici deasupra Pamantului, intensitatea campului electrice este
determinata in primul rand de sarcina electrica superficiala a acestuia, iar la inaltimi mari
influenta sarcinii spatiale devine importantd. Se poate, astfel evidentia natura
electrostatica a fortei gravitationale ca un rezultat al diferentei de sarcina dintre diferitele
particule elementare grupate 1n structuri macroscopice fapt intrevizut de catre Lorentz .
De fapt nu mai este vorba de o cadere a corpurilor catre un centru de masa ci de interactiuni
electrice complexe ale corpului masiv si anvelopei sale plasmatice cu mediul penetrat a
carui parametri sunt influentati diferentiat de ansamblu corpurilor masive dar in mod
deosebit de sistemul stea cu activitatea cea mai puternica in zona (de ex. Soarele este
sursa de energie determinanta pentru planete, dar interactiunile cu sursele galactice au
totusi rolul determinant in miscarea de rotatie a multipolului Soare-planete).

2.Cuplajul local, prin radiatie electromagnetica, dintre Pimant si mediul
( Soare)

Campurile (electro)magnetice ale Pamantului (denumite dupa momentele sale
magnetice) apar in urma interactiunii formelor de miscare a materiei conjugate, astfel :

P, - Stabil, generat de interactiunea corpuscul —camp electric in cavitatea
rezonantd ce o constituie centura de radiatie exterioara fixa a Pamantului (centura
exterioara‘““Van Allen”) si care genereaza vortexul ce are ca nucleu Pamantul.

(centura de radiatie interioarda Vann Allenn-mobild) si care realizeaza efectiv transferul
energetic catre Pamant. Este campul (electro) magnetic care se masoara efectiv la
suprafata planetei (Pamantului) [4, 7].

- Ps - Instabil, legat de campul (electro)magnetic, 50, si parametrii materiei prin
care se face transferul energetic din exteriorul catre interiorul Pamantului . Campul este
detectat in referentiale care nu participa la miscarea de rotatie a planetei [4,7,12].

- P, - Generat in zona de noapte de miscarea vortexiana a plasmei din cilindrul
laminat Tn materia corpuscularad (vantul solar) de pe traiectul Pamantului. Este campul
prin intermediul caruia se alimenteaza energetic continuu cavitatile rezonante (geosferele)
cu particulele si camp (microunde) din mediu ; este intretinut astfel, in cavitatea rezonanta
determinatd de centura exterioara de radiatii (care nu se roteste cu Pamantul dar are



distanta variabild fatd de Pamant ca urmare a interactiunii electrostatice cu scoarta
terestrd) un continuu transfer particula - camp necesar realizarii vortexului ce are ca nucleu
Pamantul [4,5,6,7].
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Local, aceste campuri electromagnetice sunt determinante Tn producerea
fenomenelor planetare[6]. Daca se plaseaza, in spatiul circumterestru, un satelit, intr-0
pozitie fixa in raport cu dreapta care uneste in orice moment Soarele cu Pamantul , atunci,
observatorul ar Tnregistra compunerea vectoriala completa a acelor doua momente

magnetice, Po si Ps.( P., € prezent numai in partea opusa impactului Pamantului cu vantul
solar) [12].

P=|P,+P,=/P?+ P2 + 2P,P,cos = P,,/2(1+ cosp) (6.1)

unde ¢ este unghiul dintre cei doi vectori Pg si Ps, iar Ps=Pg , .
Tinand cont de relatia caracteristicd a miscarii giromagnetice :

P, _YG
Ms 2c

(6.2)

unde, Ms =2zpar3drdz — momentul cantitatii de miscare a Pamantului ( nucleu al

vortexului generator de cdmp EM , 50) in jurul axei de rotatie A3, C — viteza luminii iar G
— constanta gravitationald, rezulta :

P=(5 M2 cosg) = ;5w (6.3)

2mc. 2mc.

7. Analiza metodelor de eliminare a contradictiilor fizice

7.1.Verificarea raspunsului.

Modificarea energiei unui sistem presupune interactiuni cu corpurile si caAmpurile
exterioare sistemului prin grade de intensitate diferita [14]. Eliminarea unei modalitati de
izolare, mecanica,termicd, electricad, magnetica,etc, permite sistemului sa participe la
interactiunea caracteristica formei de miscare considerate, ceea ce inseamna ca sistemul
dobandeste un grad de libertate externa corespunzator acelei interactiuni. Gradele de
libertate interna (n;) si externa (Ne) care satisfac un anumit tip de interactiune intre sistem
si exterior pot fi considerate conjugate (Ne <ne). Se stie cad numai in conditii de echilibru
procesele fizice, chimice, etc. sunt total reversible, deci conservative. Dezechilibrarea
sistemului considerat se poate obtine prin interactiune reactiva sau activa, prin disipatie
(D). Disipatia reprezintd viteza de degradare a energiei ordonate (mecanica, electrica,
chimicd, nucleard) in energie dezordonata, adica termica, insotita de generare de entropie,
cauzate de ireversibilitatea procesului considerat [14].

Daca se tine cont de cele patru tipuri de interactiuni fundamentale prin intermediul

impulsului mecanic (Z—T: H=m. a), electric (i= c} :3—?), masic (ﬁ1 :Z—T) si entropic



(r.n = c:j—f) se poate recurge la exprimarea generalizatd a puterii de interactiune pe baza

vectorului Umov-Poynting a sistemului corp masiv (Pamant) - anvelopa plasmatica aflat
in interactiune cu mediul (Soarele) :

.=V H +V 9 +@ m +T S [ﬂ} (7.1)

Pentru fluxul de energie, adicd de putere, care include cele patru componente ale
lui m; principiul energiei poate fi scris sub forma :

PN | iy =0 (7.2)

unde w [J/m®] reprezintd densitatea volumicd a energiei, astfel cd, amplificand ultima
ecuatie cu V [m?] se obtine relatia :

%+WA:O (7.3)

Ultima relatie arata ca viteza de variatie a energiei sistemului Pamant --anvelopa
plasmatica in unitate de timp este conditionata de puterea de interactiune exercitata prin
suprafata de control a acestuia.

Energia poate fi departajata functie de purtatorii de energie sub forma :

V2

pW=pU+p—+p(p+(1€Ez+lﬂH2)+q1'—92 [ig] (7.4)
2 2 2 r m

unde p este densitatea, U [J/Kg] este energia interna specifica, ¢ este potentialul chimic

(masic) , r [m] distanta la care se afla sistemul corp masiv — anvelopa plasmatica de
sarcina electrica qi, fata de corpul masiv de influenta de sarcina g, iar suma

(%gE2 +% ©H?) caracterizeaza energia campului electromagnetic care se propaga cu
viteza luminii, astfel ca vectorul Poynting electromagnetic este :

e A2ty [ W
Ty =C (2515 +2,uH) [mz} (7.5)

Pentru transmiterea puterii de interactiune a unui sistem fizic cu exteriorul se
impune luarea in considerare a legilor disipative care fac posibila realizarea acestui proces
numai in conditii neconservative, ireversibile [14].



Modificarea energiei interne, U, a sistemului termodinamic corp masiv —anvelopa
plasmatica, consecinta a ,,deformarii generalizate infinit mici ” dX a acestuia sub actiunea
fortei generalizate, Y, poate fi scrica sub forma diferentiala [14]:

dU = Y, = >v,dx, (7.6)
=1

7.2. Evaluarea prealabila a solutiei gasite folosind intrebarile de control

1. Asigura atributul principal al solutiei ideale? Da.

2. Care contradictie fizica este eliminata de catre solutia obtinuta?

Elimina contradictia referitoare la actiunea la distanta dintre corpurile masive.

3. Contine solutia obtinuta un element bine dirijabil? Care este? Cum sa se
realizeze dirijarea?

Interactiunea formei de miscare predominant electrice a mediului cu formele de

miscare (electro)magnetice ale ansamblului corp masiv-anvelopa plasmatica stau la baza
modelului de interactiune.

7.3. Verificarea brevetabilititii — nu este cazul

7.4. Ce subprobleme vor apare la trecerea de la solutia fizica la cea tehnica.

- Nu apar probleme deosebite in modelarea interactiunii ci in problemele de masurare
(evaluare) a masei electromagnetice si a parametrilor electrici ai mediului si ale corpurilor
masive.

8. Folosirea raspunsului-rezultatului obtinut

8.1. Determinarea suprasistemei — nu este cazul.

8.2.- Verificarea utilizarii modelului de interactiune

a. — Din punct de vedere practic sistemul din natura corp — anvelopa plasmatica

prezinta utilitate practicd deoarece posedd urmatoarele proprietati:

1. Stabilitate — sistemul corp masiv — anvelopa plasmatica are capacitatea de a
reveni, in timp, la echilibru care a precedat perturbatia (de ex., miscarea cu
expansiune — contractie autoregleaza sistemul);

2. Controlabilitatea — fenomenele care au loc in sistem au la baza marimi — cauze
si pot fi observate prin marimi - efecte;

3. Observabilitatea — pentru o anumita evolutie a marimilor — efecte este posibila
determinarea evolutiei marimilor cauze care au provocat aceasta evolutie;

4. Identificabilitatea — pe baza cunoasterii evolutiei marimilor — cauze si a
marimilor — efecte, se poate determina structura si parametrii sistemului;

5. Robustetea — sistemul corp masiv — anvelopa plasmatica are proprietatea de a-si
conserva, in limite precizate, o anumita calitate atunci cand parametrii si / sau
structura lui se modifica in limite admisibile;

6. Adaptabilitate — sistemul corp masiv — anvelopa plasmatica este capabil de a
dobandi proprietati noi prin modificari ale structurii si parametrilor.

Pe aceasta baza este posibild evidentierea rolului deosebit pe care 1l are componenta

ondulatorie a materiei asupra miscarii materiei in general si al miscarii corpurilor masive
, In special. De asemenea, se poate aborda in acelasi mod si problema interactiunilor



specifice microcosmosului dezvaluind procesual cauzalitatea unor fenomene specifice
acestui domeniu de cercetare cuantica.

Pe plan tehnic

- Se pot construi la suprafata terestrd, dispozitive/ sisteme tehnice care sa utilizeze
diferenta de presiune/camp electrostatic pentru:

1- inversarea locald a campului electrostatic si pe aceasta baza, diminuarea influentei
locald a campului gravitational,

2- generarea locald a unui camp electromagnetic pulsatoriu pentru dinamizarea
sistemelor tehnice ce interactioneaza cu acesta, s.a

3- devierea traiectoriei corpurilor masive din Univers prin modificarea locala si globala
a cantitatii si calitatii formelor de miscare a materiei conjugate de interactiune;

4 — evitarea discontinuitatilor locale in transmiterea interactiunilor in zone de trecere
(uscat — apa, metalifer — nemetalifer, etc. ) pentru diminuarea riscului seismic, s.a [6].

9.Analiza mersului rezolvarii

9.1. Compararea modului real de rezolvare a problemei cu cel teoretic(ARI1Z)

Modul de rezolvare real a problemei s-a axat pe algoritmul teoretic cunoscut cu mici
particularitati avand in vedere complexitatea problemei de rezolvat.

9.2. Raspunsul obtinut este original.

Péana la aceasta data, in analiza mediului de miscare a corpurilor ceresti ( corelata
cu modelele de interactiune) s-a avut in vedere, in principal, palierul mecanic (vartej),
gravitational (actiunii la distanta care presupunea mediul vidat) si cel cuantic (fotonic)
.Problema realizarii interactiunilor cu mediu corespunzator formelor de miscare existente
in corpurile ceresti este principala problemd nerezolvatd la modelarea interactiunilor.
Folosirea unui nou principiu de miscare a corpurilor masive presupune luarea in calcul a
tuturor proprietatilor fizico-chimice ale mediului de evolutie. Daca sistemul corp —
anvelopa plasmatica prezintd forme de miscare a materiei conform lanfului de la mecanic
la cuantic atunci trebuie analizat mediul de miscare conform aceluiasi lan{ pentru
identificarea acelor interactiuni (conform formelor de miscare din sistem si mediul)
determinante in evolutia sistemului. Se poate aprecia cd dezvoltarca modelelor de
interactiune a corpurilor masive in viitor va avea la baza tocmai utilizarea interactiunilor
cu mediul penetrat. Pe un plan mai larg, a interactiunilor corpurilor masive din
univers, se poate gasi, ceea ce Newton a cautat permanent, si anume o explicatie ultima a
fenomenelor naturale pe care le observam in macrocosmos prin prisma unui microcosmos
care nu este direct observabil senzorial.
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